
 
 
 

SEZIONE TECNICA 

 

Anno Scolastico 2023/2024 

 

Programma Obiettivi Minimi di 

 

 ROBOTICA 

 

 

DOCENTI CLASSE 

VOTTA Claudia 

COTRONEO Rosa 

4°AMT 

 

 

 

Concetti e istruzioni principali del PDL2 per la programmazione del movimento : 

 Creazione di un programma di movimento 

 Istruzione “MOVE traiettoria TO” 

 Registrazione di una posizione o modifica di una già esistente in un 

programma 

 Riconoscimento e valutazione delle traiettorie opportune per un’istruzione di movimento 

 Variabili di terminazione del movimento 

 Inserimento delle variabili in un programma tramite o meno la clausola WITH 

 Movimento continuo ”MOVEFLY” 

 Variabile di sistema del movimento continuo $FLY_PER 

 Traiettoria “CIRCULAR” 

 Variabili di velocità 

 Creazione e modifica programmi in cella robotizzata mediante terminale di programmazione 
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