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I robot 
 
Componenti sistema robotizzato 
Giunti e link 
Principali famiglie di robot industriali e loro utilizzo 
 
Cella robotizzata e procedure base 
Caratteristiche costruttive ARM 
- Struttura meccanica 
- Motori 
- Organi di trasmissione del moto 
- Cablaggio base 
Unità di controllo 
Caratteristiche principali del robot Comau NS-16 
Terminale di programmazione 
- Tasti, selettore modale e display 
- Generalità sull’interfaccia utente del terminale 
- Procedure di accensione e spegnimento 
Movimentazione del Robot nello stato Program 
- Terne di riferimento del sistema 
- Movimentazione manuale 
- Calcolo automatico del TOOL e dello UFRAME  
- Controllo della velocità 
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Creazione di programmi  
Programmazione in IDE di programmi di movimento 
- Editing del programma 
- Apprendimento delle posizioni 
- Test di esecuzione del programma 
- Salvataggio del programma e chiusura di IDE 
- Esecuzione del programma in modo automatico 
- Programmazione per l’esecuzione di una traiettoria quadrata 
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